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4. Robust control of bicycle model with CMG / Maciej RÓŻEWICZ, Adam PIŁAT // W:
MMAR 2016 : 21th international conference on Methods and Models in Automation and
Robotics : 29 August–01 September 2016, Międzyzdroje, Poland : program, abstracts. —
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5. Robust controller based on Kharitonov theorem for bicycle with CMG / Maciej RÓŻEWICZ,
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RÓŻEWICZ, Adam PIŁAT // W: KRK InnoTech SUMMIT 2019 : [”KITS: Science 2019” : 5
marca 2019] : księga abstraktów / oprac. Julia Panko. — Kraków : Fundacja Kraków Miastem
Startupów, [2019]. — S. 21
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na Dysku Flash. — S. 680–685. — Wymagania systemowe: Adobe Reader. — Bibliogr. s. 685,
Abstr. — ISBN: 978-1-5386-4324-2. — Afiliacja autorów: Akademia Górniczo-Hutnicza im.
Stanisława Staszica w Krakowie
brak Impact Factor punktacja MNiSW (2017): 15.00

9. System stabilizacji żyroskopowej dla jednośladów — [Gyroscopic stabilization system for
single-track vehicles] / Maciej RÓŻEWICZ, Adam PIŁAT // W: KITS 2019 [Dokument
elektroniczny] : [KRK InnoTech Summit 2019] : VII edycja : [25 października 2019 r., Kraków] /
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